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CILINDROS ELETRICOS

CILINDROS ELETRICOS SERIE ELEKTRO 1SO 15552

Vers@o com motor

em linha em paralelo

Vers@o com motor

DADOS TECNICOS 32 l 50 l 63
Rosca da Haste M10x1.25 | M16x1.5 | M16x1.5
Temperatura de Operagdo °C -10 a +50 (motores de passo)
°C 0 a +40 (servomotores)
Protegdio elétrica IP40 ou IP55 (motores de passo)
IP40 ou IP65 (servomotores)
Verificar chave de codificacéio na préxima pégina
Umidade relativa do ar méxima 90% a 40°C; 57% a 50°C (sem condensado) (motores c?e passo P55)
90% a 40°C; 57% a 50°C (sem condensado) (motores de passo IP55)

Curso minimo para versdo com anti-rotagéo Duas vezes o passo de rosca para garantir a lubrificagéo das esferas
Curso minimo para versdo sem anti-rotagdo mm 80
Curso méximo mm 1500
Oscilagdio radial da haste (sem carga) para 100mm de curso mm 0.4
Versdes Haste com ou sem dispositivo de anti-rotacéio
Impacto ndo controlado no fim de curso Ndo ¢ permitido (deve ser especificado cil. cf 5mm extras de ‘curso p/ evitar este impacto)
Im& SIM
Angulo méximo de rotacéio da haste para verséo com dispositivo anti-rotacdo 1°30° 1° 0°45'
Posicéio de trabalho Qualquer
CARACTERISTICAS MECANICAS 3 50 63
Passo de rosca (p) mm 4 12 5 ‘ 10 ‘ 16 5 ‘ 10 ‘ 20
Diémetro da haste mm 12 12 16 16 16 20 20 20
Carga axial esfdtica (F ) N 3200 4000 6500
Carga axial dingmica {F) N| 500 | 5600 [10500 | 6670 | 4330 [10010| 12800 | 4880

Caleule a carga axial média e em seguida calcule @ vida dtil do fuso (verificar catélogo geral)
Nimero méximo de revolugdes 1/min 2500
Velocidade Méxima mm/s | 267 | 800 250 | 500 | 800 | 208 | 417 | 833
MASSAS 32 50 63
Passo de rosca (p) mm 4 12 5 10 16 5 10 20
Massa no curso 0 g 896 973 1990 | 2043 2086 | 2942 | 3209 | 3056
Massa adicional por mm de curso g 3.98 3.96 6.64 | 662 | 655 | 625 | 632 | 632
Massa em movimentacdio com curso O (versdo anti-rotacdio) g 270 353 586 629 703 956 1215 | 1067
Massa em movimentagéio adicional por mm de curso g 1.25 1.84 1.98
MOMENTOS DE INERCIA 32 50 63
Passo de Rosca mm 4 12 5 10 16 5 10 20
JO no Curso 0 kgmm? 1.2407 2.4309 5.3455 | 6.1360 | 9.1113 [12.4043| 14.8767 | 23.5427
J1 por metro de curso kgmm?/m 12.2592 17.8468  |35.2305| 38.5264 | 49.1936 |86.2990| 96.6652 | 116.3671
J2 por kg de carga kgmm?/kg 0.4053 4.0858 0.6333 | 2.5332 | 6.4849 ]0.6333| 2.5332 | 10.1327

Momento de Inércia Total Jtot = JO + J1 . curso [m] + J2 . carga [kg]
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ACOPLAMENTOS MOTOR-DRIVE PARA VARIOS DIAMETROS DE CILINDROS

CODIGOS MOTORES CODIGOS DOS DRIVES
Metal Work 37D1222000 37D1332000 37D1442000 37D1552000
Fabricante RTA CSD 94 RTA NDC 96 RTA PLUS A4 RTA PLUS B7 a
Metal Work | Fabricante (4.4A 24-48VDC) (6A 24+75VDC) (6A 77+140VDC) (10A 28:62VAC) @ o
MOTOR DE PAS50 o
37M1110000 Motor SANYO DENKI 103-H7123-1749 (4A 75V méx.) @32 032¢ - @32m [a)
37M1120000 Motor SANYO DENKI 103-H7126-1740 (4A 75V méx.) @32 D32¢ ° @32m g
37M1120001 Motor SANYO DENKI 103-H7126-6640 (5.6A 75V méx.) e @32 ° z32m >
37M1430000 Motor SANYO DENKI 103-H8221-6241 (6A 140V méx.) - @50 @50 a50¢ E
37M1440000 Motor SANYO DENKI 103-H8222-6340 (6A 140V méx.) - @50 @50 @50 ¢
37M1450000 Motor SANYO DENKI SM-2863-5255 (6A 140V mdx.) - @63-D63HD @63-D63HD @63-B63HD &
37M1470000 Motor B&R 80MPH4.1015000-01 (10A 80V méix.) ° ° ° @ 63HD
MOTOR DE PASSO COM FREIO + ENCODER
37M3220000 Motor B&R 80MPF3.500D114-01 (5A 80V mdx.) e @324 232m a32m
37M3230000 Motor B&R 80MPF5.500D114-01 (5A 80V mdx.) - 232¢ 2320 @321 N
37M3430000 Motor B&R 80MPH1.600D114-01 (6A 80V méx.) - @50 @50 ¢ @50 2
37M3460000 Motor B&R 80MPH3.600D114-01 (6A 80V méx.) - D50-B63-@63HD | B50-D63-B63HD & | B50-D63-D63HD & -
37M3450000 Motor B&R 80MPH4.101D114-01 (10A 80V méx.) - - - @63-D63HD 8
37M3470000 Motor B&R 80MPH6.101D114-01 (10A 80V mdx.) ° > s @ 63HD 8
<
CODIGOS MOTORES CODIGOS DOS DRIVES E
Metal Work 37D2200000 37D2400000 w
Fabricante SANYO DENKIRSTAQ1 SANYO DENKIRSTA03 é
Metal Work | Fabricante (15A 200W) (30A 400+750+1000 W) s
SERVOMOTOR S
37M2200000 Motor SANYO DENKI R2AA06020FXHTTM (200W) @32 - =
37M2220000 Motor SANYO DENKI R2AAQ6040FXHT 1M (400W) - @32-@50 o
37M2330000 Motor SANYO DENKI R2AA08075FXHT 1M (750W) - @50-263-363HD @«
37M2540000 Motor SANYO DENKI R2AAB8100HXH29M (1000W) ° @ 63HD %
SERVOMOTOR COM FREIO %
37M4200000 Motor SANYO DENKI R2AA06020FCH11M (200W) @32 -
37M4220000 Motor SANYO DENKI R2AAQ6040FCH11M (400W) - @32-@50
37M4330000 Motor SANYO DENKI R2AA08075FCH11M (750W) - @50-B63-@63HD
37M4540000 Motor SANYO DENKI R2AAB8100HCH29M (1000W) ° @ 63HD
# Atengdo: Limitar Corrente A Atengdio: Limitar Tensdo
B Atengdio: Limitar Corrente e Tenséo @ Atengtio: Acionamento com corrente alternada. Para determinar a tenséo confinua: VCC = VCA.\/T
CHAVE DE CODIFICACAO - APENAS CILINDRO
ClL 37 1 0 32 0100 1 5.
TIPO DIAMETRO CURSO PASSO DE ROSCA VERSAO
37 Atuadores 1 Cilindro elétrico 0 SID 32 1 Passo de rosca 4 5 Sem anti-rotagdio IP40
Elétricos ISO 15552 50 2 Passo de rosca 5 6 Com anti-rotagdo IP40
63 4 Passo de rosca 10 7 Sem anti-rotacgio IP55/65
5 Passo de rosca 12 8 Com anti-rotacdo IP55/65
6 Passoderosca 16
7 Passo de rosca 20
CHAVE DE CODIFICACAO - CILINDRO ELETRICO COM MOTOR
ClL 37 1 0 32 0100 1 1. 1 1 1 0
TIPO DIAM.  CURSO PASSO DE VERSAO DRIVE
ROSCA
37 Awador 1 Cilindo 0 STD 32 1 Passode @ 1 Emlinhasem 1 Motor de 1 Flange 0 Torque 0 Base
elétrico Elétrico 50 rosca 4 anti-rotagdio P40 passo NEMA 0.64 1 Rotagdo
1SO 63 2 Possode @ 2 Em linhacom 2 Servomotor 23 Nm mais alta
15552 rosca 5 anti-rotaggio IP40 3 Motor de 2 Flonge 1 Torque rpm
4 Passode M 3 Emlinhasem ass0 com 60 0.8 Nm
rosca 10 anti-rotagéio IP55/IP65 Freio e 3 Flonge 2 Torque
5 Passode M 4 Emlinha com encoder 80 12a
rosca 12 anti-rotagdo IP55/IP65 4 Servomotor 4 Flange 1.3Nm
6 Passode @ 5 Paralelo sem com freio NEMA 3 Torque
rosca 16 anti-rotagdo IP40 34 22a
7 Passode @ 6 Paralelo com 5 Flange 2.4Nm
rosca 20 anti-rofacdo IP40 86 4 Torque
B 7 Pardlelo sem 4.2Nm
anti-rotagdo IP55/1P65 5 Torque
B 8 Pardlelo com 6.7 Nm

anti-rotagdo IP55/IP65

@ Versdo disponivel para fodos os motores de passo e servomotores, todos os tamanhos.
W Versdo IP55 disponivel p/ qualquer motor de passo p/ os cil. 850 e 63mm, ¢/ excegtio do motor 37M1470000; e apenas p/ o motor 37M1120001 p/ o cil. 32mm.; Versdo IP65
disponivel p/ servomotores, servomotores ¢/ freio e motor de passo c/ freio e encoder (todos os tamanhos).
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ACESSORIOS EXEMPLO: 0950322107

CANTONEIRA ~ SUPORTE PARA ARTICULACAO ROTULA GUIA GDM PARA ALTAS
£ TRASEIRA FEMEA MODELO GL o  VELOCIDADES
N
& ®
Codigo Cédigo Codigo @  Descrigo Cédigo
W095__2001 W095__2008 W0950322025 32 MIOx1,25 Wo070_3_ *
D EXEMPLO DE CODIGO PARA PEDIDO:
A SUPORTE PARA ARTICULACAO * :
MUNHAO INTERMEDIARIO TRASEIRA FEMEA MODELG GS WO700322100
GARFO 2. CURSOS PADRAO
50-100 - 150 - 200 - 250 - 320 - 400 - 500
( JUNTA AUTO ALINHADORA ,
Codigo Codigo ) #o-
095__2107 W095__2108 e
Codigo @ Descrigio .
W0950322020 32 MI10x1,25
ARTICULACAO TRASEIRA SUPORTE PARA ARTICULACAO Cédigo [} Descricdo
FEMEA TRASEIRA FEMEA MODELO AB7 W0950502020  50/63 M16x1,5 W0950322030 032 MI0xI,25
W0950502030 050/063 Miéx]5
Code Codigo MANCAL PARA MUNHAO
W095__2003 W095__2017
PINO GRAXEIRO
ARTICULACAO TRASEIRA FLANGE DIANTEIRA >~
MACHO 5 ¢ Codigo Descricdo
efj W0950322009 Mancal para munhdo cilindros
5 8 #32mm
X W0950402009 Mancal para munhéo cilindros
Cédigo Cédigo 40/250mm Cédigo ")
W095__2004 W095__2002 W0950632009 Mancal para munhdo cilindros 0950327108 32
263/280mm 0950507108 50
09503637108 63
ARTICULACAO TRASEIRA PORCA DA HASTE < GUIA GDH PARA ALTAS
MACHO COM ROTULA CARGAS
@ GRAXA
Codigo Codigo @  Descricdo Codigo
W095__2006 0950322010 32 MI0x1,25 Wwo70_2_*
Cédigo Descrigdo
0950502010 50/63 M16x 1,5 9910506  Tubo de graxa RHEOLUBE
363 AXT (400g)
NOTAS
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MOTORES ELETRICOS
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DADOS TECNICOS DE MOTORES DE PASSO ELETRICOS a
DADOS TECNICOS DADOS TECNICOS <
Cédigo do motor 37M1110000 Cédigo do motor 37M1120000
Tipo de Motor MOTOR DE PASSO Tipo de Motor MOTOR DE PASSO
Torque (com motor parado) Nm 0.8 Torque (com motor parado) Nm 1.2
Flange de Acoplamento NEMA 23 Flange de Acoplamento NEMA 23
Angulo Base de Passo 1.8°40.09° Angulo Base de Passo 1.8°£0.09° %
Corrente Bipolar A 4 Corrente Bipolar A 4 S
Resisténcia 0 0.41 Resisténcia 0 0.48 g
Induténcia mH 1.6 Induténcia mH 2.2 =
Torque de Retencéio Bipolar Nm 1.1 Torque de Retencéio Bipolar Nm 1.65 o
Inércia do Rotor kgmm? 21 Inércia do Rotor kgmm? 36 3
Aceleragdio Tedrica rad - 52 50000 Aceleracdo Tedrica rad - 52 45800 P
Forga Contra Eletromotriz V/krpm 20 Forca Contra Eletromotriz V/krpm 31 A
Massa kg 0.65 Massa kg 1 D
Grau de Protectio P40 Grau de Profectio 1P40 3
Cédigo do drive 24VCC 37D1221000 5
=
DADOS TECNICOS
Cédigo do motor 37M1430000
Tipo de Motor MOTOR DE PASSO
Torque (com motor parado) Nm 2.4
Flange de Acoplamento NEMA 34
Angulo Base de Passo 1.8°£0.09°
Corrente Bipolar A 6
DADOS TECNICOS Resisténcia Q 0.3
Cédigo do mofor 37M1120001 Indutéincia mH 1.65
Tipo de Motor MOTOR DE PASSO Torque de Retencéio Bipolar Nm 3
Torque (com motor parado) Nm 1.2 Inércia do Rotor kgmm? 145
Flange de Acoplamento NEMA 23 Aceleracdio Tedrica rad - s? 20600
Angulo Base de Passo 1.8°:0.09° Forca Contra Eletromotriz V/krpm 50
Corrente Bipolar A 5.6 Massa kg 1.5
Resisténcia 0 0.3 Grau de Profesdo IP43
Indutancia mH 0.85
Torque de Retencéio Bipolar Nm 1.65
Inércia do Rotor kgmm? 36 DADOS TECNICOS
Aceleragdio Tedrica rad - 52 45800 Cédigo do motor 37M1450000
Forca Contra Eletromotriz V/krpm 23 Tipo de Motor MOTOR DE PASSO
Massa kg 1 Torque (com motor parado) Nm 6.7
Grau de Profecéio IP43 Flange de Acoplamento NEMA 34
Cédigo do drive de 24 a 75VCC 37D1332000 Angulo Base de Passo 1.8°:0.09°
Corrente Bipolar A 6
Resisténcia Q 0.46
Indutéincia mH 38
Torque de Retencéio Bipolar Nm 9.2
Inércia do Rotor kgmm? 450
Aceleragdio Tedrica rad - 52 20500
Forga Contra Eletromotriz V/krpm 161
Massa kg 4
Certificacdes UL, CSA, CE, RoHS
DADOS TECNICOS TensGio de Isolamento 250VAC (350VDC)
Cédigo do motor 37M1440000 Grau de Protesto IP43 - F
Tipo de Motor MOTOR DE PASSO
Torque (com motor parado) Nm 4.2
Flange de Acoplamento NEMA 34 DADOS TECNICOS
Angulo Base de Passo 1.8°+0.09° Cédigo do motor 37M1470000
Corrente Bipolqr A é TIPO de Motor MOTOR DE PASSO
Resisténcia 0 0.35 Torque (com motor parado) Nm 9.3
Induténcia il 27 Flange de Acoplamento NEMA 34
Torque de Retencéio Bipolar Nm 5.6 Angulo Base de Passo 1.8°
Inércia do Rotor kgmm? 290 Corrente Méxima A 10
Aceleracéio Tedrica rad - 52 19300 Resisténcia 0 0.24
Forca Contra Eletromotriz V/krpm 93 Indutéincia mH 1.6
Massa kg 2.5 Torque de Retencéio Nm 13.6
Grau de Protegtio P43 Inércia do Rotor kgmm? 392
Cédigo do drive de 48 a 75VCC 37D1332000 Massa kg 4.2
Cédigo do drive 140VCC 37D1442000 Grau de Profecio P40
Cabo de Alimentagéio do Motor de 37C1330000
Passo com Freio 3m
Cabo de Alimentaggo do Motor de 37C1350000

Passo com Freio 5m
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DADOS TECNICOS MOTOR DE PASSO COM FREIO + ENCODER

DADOS TECNICOS DADOS TECNICOS

Cédigo do motor 37M3220000 Cédigo do motor 37M3430000
Tipo de Motor Passo ¢/ Freio + Encoder Tipo de Motor Passo ¢/ Freio + Encoder
Torque Nominal Nm 1.2 Torque Nominal Nm 1
Flange de Acoplamento 60 Flange de Acoplamento NEMA 34
Angulo por Passo 1.8° Angulo por Passo 1.8°
Corrente A 5 Corrente A 6
Resisténcia Q 0.38 Resisténcia Q 0.4
Indutdncia mH 1.4 Indutdncia mH 32
Torque de Retencéio Nm 17 Torque de Retencéio Nm 4
Inércia do Rotor kgmm2 44 Inércia do Rotor kgmm2 131
Massa kg 1.28 Massa kg 2.5
Grau de Profectio IP65 Grau de Profectio IP65
Cabo do Encoder para Motor de 37€1230000 Cabo do Encoder para Motor de 37€1230000
Passo com Freio 3m Passo com Freio 3m

Cabo de Alimentagéio para Motor de 37C1330000 Cabo de Alimentagéio para Motor de 37C1330000
Passo com Freio 3m Passo com Freio 3m

Cabo do Encoder para Motor de 37€1250000 Cabo do Encoder para Motor de 37C1250000
Passo com Freio 5m Passo com Freio 5m

Cabo de Alimentagéio para Motor de 37€1350000 Cabo de Alimentagéio para Motor de 37C1350000
Passo com Freio 5m Passo com Freio 5m

ENCODER ENCODER

Nomero de Saidas 3A/B/R Nomero de Saidas 3A/B/R
Resolucdio posicdes x volta 1024 Resolucdio posicdes x volta 1024
Tensdio de Alimentaggio 18-30 Tensdio de Alimentaggio vCC 18-30
FREIO FREIO

Tensdio de Alimentaggio vCC 24 +6% / -10% Tensdio de Alimentaggio vCC 24 +6% / -10%
Torque de Freio Nm 2 Torque de Freio Nm 9
Consumo de Poténcia % 1 Consumo de Poténcia W% 18
Tempo de Conexdo ms 6 Tempo de Conexdo ms 7
Tempo de Atraso ms 2 Tempo de Atraso ms 2
Tempo de Desconexdo ms 25 Tempo de Desconexdo ms 40
DADOS TECNICOS DADOS TECNICOS

Cédigo do motor 37M3230000 Cédigo do motor 37M3450000
Tipo de Motor Passo c/ Freio + Encoder Tipo de Motor Passo c/ Freio + Encoder
Torque Nominal Nm k Torque Nominal Nm 6.3
Flange de Acoplamento 60 Flange de Acoplamento NEMA 34
Angulo por Passo 1.8° Angulo por Passo 1.8°
Corrente A 5 Corrente A 10
Resisténcia Q 0.6 Resisténcia Q 0.2
Indutdncia mH 2.8 Indutéincia mH 1.4
Torque de Retenctio Nm 35 Torque de Retenctio Nm 9.5
Inércia do Rotor kgmm2 92 Inércia do Rotor kgmm2 261
Massa kg 1.8 Massa kg 37
Grau de Proteggio IP65 Grau de Protectio IP65
Cabo do Encoder para Motor de 37€1230000 Cabo do Encoder para Motor de 37€1230000
Passo com Freio 3m Passo com Freio 3m

Cabo de Alimentagéio para Motor de 37€1330000 Cabo de Alimentagéio para Motor de 37C1330000
Passo com Freio 3m Passo com Freio 3m

Cabo do Encoder para Motor de 37€1250000 Cabo do Encoder para Motor de 37C1250000
Passo com Freio 5m Passo com Freio 5m

Cabo de Alimentagéio para Motor de 37C1350000 Cabo de Alimentagéio para Motor de 37C1350000
Passo com Freio 5m Passo com Freio 5m

ENCODER ENCODER

Nomero de Saidas 3A/B/R Nomero de Saidas 3A/B/R
Resolucdio posicdes x volta 1024 Resolucdio posicdes x volta 1024
Tensdio de Alimentaggio vCC 18-30 Tensdio de Alimentaggio vCC 18-30
FREIO FREIO

Tensdio de Alimentaggio vCC 24 +6% / -10% Tensdio de Alimentaggio vCC 24 +6% / -10%
Torque de Freio Nm 2 Torque de Freio Nm 9
Consumo de Poténcia W% 1 Consumo de Poténcia % 18
Tempo de Conexdo ms 6 Tempo de Conexdo ms 7
Tempo de Afraso ms 2 Tempo de Afraso ms 2
Tempo de Desconexdo ms 25 Tempo de Desconexdo ms 40
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MOTORES DE PASSO ELETRICOS

DADOS TECNICOS DADOS TECNICOS

Cédigo do motor 37M3460000 Cédigo do motor 37M3450000
Tipo de Motor Passo ¢/ Freio + Encoder Tipo de Motor Passo ¢/ Freio + Encoder
Torque Nominal Nm b Torque Nominal Nm 9.3
Flange de Acoplamento NEMA 34 Flange de Acoplamento NEMA 34
Angulo por Passo 1.8° Angulo por Passo 1.8°
Corrente A 6 Corrente A 10
Resisténcia Q 0.6 Resisténcia Q 0.24
Induténcia mH 43 Induténcia mH 1.6
Torque de Retencéio Nm 7.8 Torque de Retencéio Nm 13.6
Inércia do Rotor kgmm2 261 Inércia do Rotor kgmm2 392
Massa kg 37 Massa kg 4.2
Grau de Profectio IP65 Grau de Profectio IP65
Cabo do Encoder para Motor de 37€1230000 Cabo do Encoder para Motor de 37C1230000
Passo com Freio 3m Passo com Freio 3m

Cabo de Alimentacdio para Motor de 37€1330000 Cabo de Alimentacdio para Motor de 37C1330000
Passo com Freio 3m Passo com Freio 3m

Cabo do Encoder para Motor de 37€1250000 Cabo do Encoder para Motor de 37C1250000
Passo com Freio 5m Passo com Freio 5m

Cabo de Alimentagéio para Motor de 37€1350000 Cabo de Alimentagéio para Motor de 37C1350000
Passo com Freio 5m Passo com Freio 5m

ENCODER ENCODER

Nomero de Saidas 3A/B/R Nomero de Saidas 3A/B/R
Resolucdio posicdes x volta 1024 Resolucdio posicdes x volta 1024
Tensdio de Alimentaggio vCC 18-30 Tensdio de Alimentaggio vCC 18-30
FREIO FREIO

Tensdio de Alimentaggio vCC 24 +6% / -10% Tensdio de Alimentaggio vCC 24 +6% / -10%
Torque de Freio Nm 9 Torque de Freio Nm 9
Consumo de Poténcia w 18 Consumo de Poténcia w 18
Tempo de Conexdo ms 7 Tempo de Conexdo ms 7
Tempo de Atraso ms 2 Tempo de Atraso ms 2
Tempo de Desconexdo ms 40 Tempo de Desconexdo ms 40
DADOS TECNICOS DE SERVOMOTORES ELETRICOS

DADOS TECNICOS DADOS TECNICOS

Cédigo do motor 37M2200000 Cédigo do motor 37M2220000
Tipo de Motor SERVOMOTOR Tipo de Motor SERVOMOTOR
Torque Nominal Nm 0.64 Torque Nominal Nm 1.27
Flange de Acoplamento (quadrada) mm 60 Flange de Acoplamento (quadrada) mm 60
Poténcia Nominal \% 200 Poténcia Nominal W 400
Velocidade Nominal rpm 3000 Velocidade Nominal rpm 3000
Velocidade Méxima rpm 6000 Velocidade Méxima rpm 6000
Torque Nm 0.686 Torque Nm 1.37
Torque méximo Nm 22 Torque méximo Nm 4.8
Inércia kgmm? 21.9 Inércia kgmm? 412
Encoder impulso/volta 131072 (17 bit) Encoder impulso/volta 131072 (17 bit)
Massa kg 0.84 Massa kg 1.3
Grau de Profecdio IP65 Grau de Profecdio IP65
Cédigo do Acionamento 37D2200000 Cédigo do Acionamento 3702400000
Cabo de conexdo entre o motor 37C2130000 Cabo de conexdo entre o motor 37C2130000
e o drive 3 metros série R e o drive 3 metros série R

Cabo de conexdio entre o encoder 372230000 Cabo de conexdo entre o encoder 37C2230000
e o drive 3 metros série R e o drive 3 metros série R

Cabo de conexdo entre o motor 37C2150000 Cabo de conexdo entre o motor 37€2150000
e o drive 5 metros série R e o drive 5 metros série R

Cabo de conexdio entre o encoder 372250000 Cabo de conexdio entre o encoder 37C2150000
e o drive 5 metros série R e o drive 5 metros série R

DADOS TECNICOS DADOS TECNICOS

Cédigo do motor 37M2330000 Cédigo do motor 37M2540000
Tipo de Motor SERVOMOTOR Tipo de Motor SERVOMOTOR
Torque Nominal Nm 2.39 Torque Nominal Nm 3.18
Flange de Acoplamento (quadradal) mm 80 Flange de Acoplamento (quadrada) mm 86
Poténcia Nominal AW 750 Poténcia Nominal w 1000
Velocidade Nominal rpm 3000 Velocidade Nominal rpm 3000
Velocidade Méxima rpm 6000 Velocidade Méxima rpm 3000
Torque Nm 256 Torque Nm 3.92
Torque méximo Nm 7.1 Torque méximo Nm 11.6
Inércia kgmm? 182 Inércia kgmm? 238.3
Encoder impulso/volta 131072 (17 bit) Encoder impulso/volta 131072 (17 bit)
Massa kg 1.3 Massa kg 35
Grau de Protectio IP65 Grau de Protectio IP65
Cédigo do Acionamento 37D2400000 Cédigo do Acionamento 3702400000
Cabo de conexdo entre o motor 37C2130000 Cabo de conexdo entre o motor 37C2130000
e o drive 3 metros série R e o drive 3 metros série R

Cabo de conexdio entre o encoder 372230000 Cabo de conexdo entre o encoder 37C2230000
e o drive 3 metros série R e o drive 3 metros série R

Cabo de conexdo entre o motor 37C2150000 Cabo de conexdo entre o motor 37€2150000
e o drive 5 metros série R e o drive 5 metros série R

Cabo de conexdio entre o encoder 372250000 Cabo de conexdio entre o encoder 37C2250000

e o drive 5 metros série R

e o drive 5 metros série R
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DADOS TECNICOS SERVOMOTORES COM FREIO

DADOS TECNICOS DADOS TECNICOS

Cédigo do motor 37M4200000 Cédigo do motor 37M4330000
Tipo de Motor SERVOMOTOR COM FREIO Tipo de Motor SERVOMOTOR COM FREIO
Torque Nominal Nm 0.64 Torque Nominal Nm 2.39
Flange de Acoplamento mm 60 Flange de Acoplamento mm 80
Poténcia Nominal w 200 Poténcia Nominal w 750
Velocidade Nominal rpm 3000 Velocidade Nominal rpm 3000
Velocidade Méxima rpm 6000 Velocidade Méxima rpm 6000
Torque de Escorregamento Nm 0.686 Torque de Escorregamento Nm 2.55
Torque méaximo Nm 22 Torque méaximo Nm 8.5
Inércia Rotor kgmm? 27.9 Inércia Rotor kgmm? 207
Massa ke 1.23 Massa kg 2.19
Encoder impulso/volta 131072 (17 bit) Encoder impulso/volta 131072 (17 bit)
Grau de Profectio IP65 Grau de Profectio IP65
Cédigo Drive 37D2200000 Cédigo Drive 37D2400000
Cabo de alimentacdio do servomotor 3m 37€2130000 Cabo de alimentacdio do servomotor 3m 37€2130000
Cabo de conexdo do encoder 37€2230000 Cabo de conexdo do encoder 372230000
do servomotor 3m do servomotor 3m

Cabo de conexdo do freio 37€2330000 Cabo de conexdo do freio 37€2330000
do servomotor 3m do servomotor 3m

Cabo de alimentacdio do servomotor 5m 37€2150000 Cabo de alimentacdo do servomotor 5m 37€2150000
Cabo de conexdo do encoder 372250000 Cabo de conexdo do encoder 372250000
do servomotor 5m do servomotor 5m

Cabo de conexdo do freio 37€2350000 Cabo de conexdo do freio 37€2350000
do servomotor 5m do servomotor 5m

Freio Freio

Tensdio de Alimentaggio vCC 24 +10% Tensdio de Alimentacgo vCC 24 +10%
Torque de Freio Estdtico Nm 1.37 min Torque de Freio Estdtico Nm 2.55 min
DADOS TECNICOS DADOS TECNICOS

Cédigo do motor 37M4220000 Cédigo do motor 37M4540000
Tipo de Motor SERVOMOTOR COM FREIO Tipo de Motor SERVOMOTOR COM FREIO
Torque Nominal Nm 1.27 Torque Nominal Nm 3.18
Flange de Acoplamento mm 60 Flange de Acoplamento mm 86
Poténcia Nominal AW 400 Poténcia Nominal w 1000
Velocidade Nominal rpm 3000 Velocidade Nominal rpm 3000
Velocidade Méxima rpm 6000 Velocidade Méxima rpm 3000
Torque de Escorregamento Nm 1.37 Torque de Escorregamento Nm 3.92
Torque méximo Nm 4.8 Torque méximo Nm 11.6
Inércia Rotor kgmm? 47.2 Inércia Rotor kgmm? 272.6
Massa k 1.69 Massa k 4.34
Encoder impulso/volta 131072 (17 bit) Encoder impulso/volta 131072 (17 bit)
Grau de Protecdio IP65 Grau de Protectio IP65
Cédigo Drive 37D2400000 Cédigo Drive 37D2400000
Cabo de alimentacdio do servomotor 3m 37€2130000 Cabo de alimentacdio do servomotor 3m 37€2130000
Cabo de conexdo do encoder 372230000 Cabo de conexdo do encoder 372230000
do servomotor 3m do servomotor 3m

Cabo de conexdo do freio 37€2330000 Cabo de conexdo do freio 37€2330000
do servomotor 3m do servomotor 3m

Cabo de alimentacdio do servomotor 5m 37€2150000 Cabo de alimentacdio do servomotor 5m 37€2150000
Cabo de conexdo do encoder 372250000 Cabo de conexdo do encoder 372250000
do servomotor 5m do servomotor 5m

Cabo de conexdo do freio 37€2350000 Cabo de conexdo do freio 37€2350000
do servomotor 5m do servomotor 5m

Freio Freio

TensGio de Alimentaggo vCC 24 +10% TensGio de Alimentaggo VCC 24 £10%
Torque de Freio Estdtico Nm 1.37 min Torque de Freio Estdtico Nm 3.92 min
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ACIONAMENTOS PARA MOTORES DE PASSO

ACIONAMENTO PARA MOTOR DE PASSO 4,4A - 48VCC, CODIGO 37D1222000

Cédigo do Acionamento

Tipo do acionamento para motor de passo
Dimensdes

Conectores

Alimentacdo

Controle

Faixa de tensdo de operagdo VCC
Faixa de corrente A
Valores de corrente selecionados através de dip-switch
Valores de pulsos por revolugdio selecionados através
de dip-switch

Redugdio automética de corrente com motor desligado
Tipos de entradas

Protecdes

mm

pulse/rev

37D1222000
Caixa Metdlica
90x 99 x 21
Tipo parafuso
NAO
Passo e Diregdo
24 - 48
2.6-4.4
8

400, 800, 1600, 3200
SIM (50%)
Pull-UP ou Pull-Down Programéveis
Tensdes maxima e minima
saida do motor em curto circuito
Proteg@o térmica
Circuito eletranico de amortecimento para controle méximo de ruido e vibragdo

Adequado para motores com cédigos Ver tabela na pagina 46
ACIONAMENTO PARA MOTOR DE PASSO 6A - 75VCC, CODIGO 37D1332000

Cédigo do Acionamento 37D1332000

Tipo do acionamento para motor de passo Caixa Metdlica
Dimensdes mm 110x 108 x 34
Conectores Tipo parafuso
Alimentacgo NAO

Controle Passo e Diregéio
Faixa de tensdo de operagdo VCC 24-75

Faixa de corrente A 19-6

Valores de corrente selecionados através de dip-switch 8

Valores de pulsos por revolugdio selecionados através

de dip-switch pulse/rev 400, 500, 800, 1000, 1600, 2000, 3200, 4000
Redugéio automdtica de corrente com motor desligado SIM (50%)

Tipos de entradas Opto-isolado
Protecdes Tensdes maxima e minima

Adequado para motores com cédigos

saida do motor em curto circuito
Proteg@o térmica
Circuito eletrdnico de amortecimento para controle méximo de ruido e vibragdo
Ver tabela na pagina 46

ACIONAMENTO PARA MOTOR DE PASSO 6A -140VCC, CODIGO 37D1442000
ACIONAMENTO PARA MOTOR DE PASSO 10A - 62VCA, CODIGO 37D1552000

Cédigo do Acionamento 37D1442000 Caixa Metdlica 37D1552000
Tipo do acionamento para motor de passo 152 x 129 x 46

Dimensdes mm Tipo parafuso

Conectores NAO

Alimentacgio Passo e Direcdo

Controle 77 - 140 VCC 28 - 62 VCA
Faixa de tensdo de operagdo Ve 19=6 3-10
Faixa de corrente A 8

Valores de corrente selecionados através de dip-switch 400, 500, 800, 1000, 1600, 2000, 3200, 4000

Valores de pulsos por rev. selecionados por dip-switch pulse/rev SIM (50%) SIM (50%)

Redugéio automica de corrente com motor desligado
Tipos de entradas
Protecdes

Adequado para motores com cédigos

Opto-isolado
TensGes méxima e minima
saida do motor em curfo circuito
Protecdio térmica
Circuito eletranico de amortecimento para controle
méximo de ruido e vibragdo
Ver tabela na pagina 46

ACESSORIOS

CABO DE POTENCIA MOTOR E FREIO

Cadigo Descrigdo
37C1330000 Cabo de Alimentacéo do Motor de Passo com Freio 3m
37C€1350000 Cabo de Alimentacéo do Motor de Passo com Freio 5m

CABO ENCODER

Cadigo Descrigdo
37C1230000  Cabo do Encoder para Motores de Passo com Freio 3m
37C1250000  Cabo do Encoder para Motores de Passo com Freio 5m

ATUADORES

ACIONAMENTOS PARA MOTORES DE PASSO
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ATUADORES

ACIONAMENTOS PARA SERVOMOTORES

ATNMETAL
& WORK

PNEUMATIC

ACIONAMENTOS PARA SERVOMOTOR

DADOS TECNICOS DE ACIONAMENTOS 15A PARA SERVOMOTORES, CODIGO 37D2200000

Cédigo do Acionamento

Tipo de Acionamento para Servomotores
Dimenses

Conectores de poténcia

Conectores e sinais do encoder

Méxima corrente de saida

Estdgio de saida do motor

Tensdo de alimentaggo

Tensdo légica

Controle

Auto-tuning
Interface de comunicagéo
Protecoes

Padrdes
Outras Caracteristicas

Cabo de conexdo acionamento - servomotor 3 metros

37D2200000

Caixa Mefdlica

45x168 x 130
Tipo Parafuso
Tipo plug 3M

15
IGBT, controle PWM, corrente senoidal
Fase tnica ou fase tripla (config. pelo usudrio) 200-230VAC (+10%, -15%) 50/60Hz (+-3Hz)
Fase Gnica 200-230VAC (+10%, -15%) 50/60Hz (+-3Hz)

Com sinal analdgico (proporcional & velocidade e ao torque). Trem de pulso (clock + diregdio;
pulso para avanco e recuo; defasagem 90°) 8 entradas e 8 saidas, configuravel pelo usudrio
Sim
RS232 para configuragdes e monitoramento afravés de um computador pessoal
Integrada contra sobrecarga, sobretensio de entrada, filiros incorporados
para suprimir frequéncias de ressondncia do préprio sistema.

CE, ULe CSA
Display de 5 digitos e teclado de programag@o
Sistema infegrado de loop fechado com modo de controle de posicdo, velocidade e torque
Opgséio de mudanca instanténea: posictio + velocidade, posicdo + torque, velocidade + torque
Circuito dindmico automdtico de frenagem quando houver emergéncia e condisdes de desligamento
Conector para resisténcia externa de frenagem (opcional)

Software para configuragéio e controle (opcional)

37€2130000

Cabo de conexdo acionamento - servomotor - encoder 3 metros 37C2230000
Cabo de conexdio acionamento - servomotor 5 metros 37C2150000
Cabo de conexdio acionamento - servomotor - encoder 5 metros 37C2250000
Adequado para motores com cédigos 37M2200000
DADOS TECNICOS DE ACIONAMENTOS 30A PARA SERVOMOTORES, CODIGO 37D2400000

Cédigo do Acionamento 37D2400000
Tipo de Acionamento para Servomotores Caixa Mefdlica
Dimensdes 50x 168 x 130
Conectores de poténcia Tipo Parcfuso
Conectores e sinais do encoder Tipo plug 3M
Mxima corrente de saida 30

Estégio de saida do motor
Tensdo de alimentagdio
Tensdo légica

Controle

Auto-tuning
Inferface de comunicagdo
Protecdes

Padrdes
Outras Caracteristicas

Cabo de conexdio acionamento - servomotor 3 metros

Cabo de conexdio acionamento - servomotor - encoder 3 metros

Cabo de conexdo acionamento - servomotor 5 metros

Cabo de conexdo acionamento - servomotor - encoder 5 metros

Adequado para motores com cédigos

IGBT, controle PWM, corrente senoidal
Fase Gnica ou fase tripla (config. pelo usudrio) 200-230VAC (+10%, -15%) 50/60Hz (+-3Hz)
Fase Gnica 200-230VAC (+10%, -15%) 50/60Hz (+-3Hz)
Com sinal analégico (proporcional & velocidade e ao torque).
Trem de pulso (clock +0c?ire<;ao; pulso para avanco e recuo; defasagem 90°)
8 entradas e 8 saidas, configurével pelo usudrio
Sim
RS232 para configuragdes e monitoramento através de um computador pessoal
Integrada contra sobrecarga, sobretensdio de entrada,
filtros incorporados para suprimir frequéncics de ressondncia do préprio sistema.
CE, ULe CSA
Display de 5 digitos e teclado de programagéio
Sistema infegrado de loop fechado com modo de controle ge posicdio, velocidade e torque
Opgéio de mudana instanténea: posicéio + velocidade, posicéo + torque, velocidade + torque
Circuito dindmico automdtico de frenagem quando houver emergéncia e condicdes de desligamento
Conector para resisténcia externa de frenagem (opcional)

Software para configuragéio e controle (opcional)
37C2130000
37C2230000
37C€2150000
372250000

37M2220000; 37M2330000

ACESSORIOS

CABO ENCODER CABO POTENCIA DO MOTOR RESISTENCIA DE FRENAGEM EXTERNA
Cadigo Descrigdo Cadigo Descrigdo Cédigo Descrigdo
37€2230000 Cabo do Encoder para Servomotor 3m 37€2130000  Cabo de alimentagéo do Servomotor 3m  37D2R00000  Resisténcia de Frenagem 220W
37€2250000 Cabo do Encoder para Servomotor 5m 37€2150000  Cabo de alimentagéo do Servomotor 5m 500hm para RSTAO3

CABO DO FREIO

Cadigo Descrigdo
37€2330000 Cabo do Freio do Servomotor 3m
37€2350000 Cabo do Freio do Servomotor 5m

PLACA DE INTERFACE DO DRIVE

Cadigo Descrigdo
37D2000000 Placa de Interface do Drive BRINT.A

37D2R00001  Resisténcia de Frenagem 220W
1000hm para RS1AQ1

* Disponivel sob pedido, cabo catendria de
comprimentos 3, 5 ou 10m
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CILINDRO ELETRICO SERIE ELEKTRO ROUND DC

Vers&o em Linha Versdo em Paralelo

DADOS TECNICOS @32paso 4 [ @ 32 paso 20
Temperatura de Trabalho °C -20 + +60
Grau de Protecgio IP65
Relagdo de Redugdo do Redutor Epicicloidal mm 1/1301/25
Curso Minimo, com fuso trapezoidal mm 25 \ 50
Curso Méximo mm 1000
Diémetro da Haste mm 20
Forca Méxima N ver grdficos pag. 1-315
Velocidade Méxima mm/s ver grdficos pag. 1-315
Carga Méx. em Posicéio Vertical ¢/ Motor néio Alimentado (Reversibilidade) N Irreversivel 90 com redutor 1/25
(Mdximo Aconselhavel 1000) 40 com redutor 1/13
Ciclo de Trabalho a 25°C % 20 (Exemplo: 2 minutos ligado e 8 minutos desligado)
Oscilagdio Radial Total da Haste (sem carga) a cada 100mm de curso mm 0.4
Versdes Em linha ou paralelo
Impacto ndo controlado no final de curso Néo admitido (prever curso extra de pelo menos 5mm)
Magnéticos para Sensores Sim
Posigdio de Trabalho Qualquer
Motor Corrente Continua CC
Tensdio de Alimentagdio [Vec] VDC 120u 24
Poténcia Absorvida com Torque Méximo W 24
Corrente Absorvida com Torque Méximo A 2 (12vCQ)
1(24vCQ)
Supressor de Transientes VDR e Capacitores
Directio de Rotacdio De acordo com a Polaridade
Encoder (Opcional) De 2 candis, 3 impulsos/volta por candl
Protegéio do Motor Protegido contra sobrecargas e curto circuitos através de fusivel reiniciavel, opcional
Cabo de Alimentaggio (Comprimento) m 2
Massa com Curso 0, verséo em linha g 1247 1224
Massa com Curso 0, versdo em paralelo g 1461 1437
Massa adicional para cada mm de curso g 1.4
CHAVE DE CODIFICACAO
a ¥ 20 32 01000 1 3 3 e 0 1
DIAM.  CURSO PASSO DO FUSO VERSAO MOTOR TENSAO DE ALIMENTACAO REDUTOR EXTREMID. DO CILINDRO
37 2 0 32 1 Passo4 3 Em 3 1 12vCC 0 1/13 1 Rosca Macho
Atvadores  Cilindro ~ STD linhasem  Motor 2 24VCC 1 1/25 2 Pino Perfurado
Elgtricos Elekiro 7 Passo 20 antirro- Corrente 3 12VCC + Encoder 3 Pino Fémea
Round tago Confinua 4 24VCC + Encoder @ 4 Haste Fémea
DC P65 5 12VCC + Fusivel 5 Pino Fémeae
6 24VCC + Fusivel Articulagto
7 7 12VCC + Encoder Traseira
Paralelo + Fusivel
sem an- 8 24VCC + Encoder
tirrotagdio + Fusivel
IP65
@ Para a versdo com haste fémea é necessdrio um plugue de fechamento sobre a haste para garantir a protegdo IP65.
ACESSORIOS
CANTONEIRA ARTICULAGAO INTERMEDIARIA PORCA PARA HASTE \@
Cédigo Descrigéio Codigo Descrigéio Cédigo Descri¢éo
W095032C001 Cantoneira para Cilindro W095032C027 Articulagdio Intermedidria para 0950322010 Porca para haste -
Elektro Round DC @32 Cilindro Elektro Round DC @32 Modelo S M10x1,25
ARTICULAGAO MACHO PORCA BAIXA g
N4
Cadigo Descrigdo Codigo Descricdo
W095032C006 Articulagdio Macho para W095032€010 Porca baixa para cabegote de

Cilindro Elektro Round DC @32

Cilindro Elektro Round DC @32

ATUADORES
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